ifm RM3011 - Mutlak Multiturn Enkoder

Automation Teknik Féyul - IFM exact-model kaynakl Grin kaydi

Marka ifm

Model / Siparis Kodu RM3011

Uriin Tipi Mutlak Multiturn Enkoder

Seri RM

Yasam Dongusu Aktif - resmi exact-model Grin sayfasi mevcut
Dogrulama Tarihi 02.10.2026

Uriin Tanimi

ifm RM3011, mutlak multiturn enkoder uygulamalari icin IFM Grln portféoylinde yer alan exact-model bir
arundur. Bu kayit; Uretici, model/siparis kodu, Grln ailesi, resmi Urln sayfasi ve birebir modele ait resmi
medya baglantisi dogrulanarak hazirlanmistir. Dogrulanmamis 6lcim arahlgi, elektriksel deger, baglanti,
koruma sinifi veya ¢evresel sinir uydurulmamistir. Proje ve satin alma dncesinde exact modelin glncel
teknik foylindeki tim elektriksel, mekanik ve cevresel dederler uygulama kosullariyla birlikte kontrol
edilmelidir.

Dogrulanan Kaynaklar

Resmi Urlin sayfasi: https://www.ifm.com/us/en/product/RM3011

Resmi exact-model goérsel: https://media.ifm.com/dam/019ef118-541a-791d-827¢c-4782902b8a4f/original%2Cf_avif%2Cw_576%2Ch_5
76%2Cbc_white/RM3011.avif

Uretici dokiiman sekmesi: https://www.ifm.com/us/en/product/RM3011?tab=documents

Veri politikasi

Bu seride dogrulanmamis sayisal teknik degerler tlretilmemistir. Model kimligi, Grln ailesi ve resmi kaynak
baglantilari exact-model IFM sayfasindan kontrol edilmistir. Uygulama 6ncesinde 6lcim araldi, besleme,
cikis, baglanti, IP sinifi, proses baglantisi ve ¢evresel sinirlar glincel Uretici dokiimanindan teyit edilmelidir.
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Secim, Montaj ve Devreye Alma Notlan

Secim kriterleri
* Uygulamanin algilama/6lcim prensibini exact model Grln tipiyle eslestirin.
* Besleme, cikis tipi, baglanti, aralik, montaj ve ortam kosullarini gincel IFM dokimanindan dogrulayin.

* Mevcut sensor degisiminde yalniz model ailesine degil tam siparis koduna goére karsilastirma yapin.

Montaj / devreye alma

* Montaj ve elektrik baglantisini enerji izolasyonu uygulanmis durumda yetkin personel yapmalidir.

* Sensor yerlesimi, kablolama ve mekanik koruma giincel IFM montaj talimatina gére uygulanmahdir.

» ilk devreye almada hedef/ortam kosullari giivenli durumda test edilmeli ve cikis davranisi dogrulanmaldir.
* 10-Link veya parametrelenebilir fonksiyonlar varsa devreye alma degerleri proje dokiimantasyonuna
kaydedilmelidir.

Bakim

* Periyodik bakimda sensér ylzeyi, konektdr/kablo, mekanik sabitleme ve proses etkileri kontrol edilmelidir.
* Ariza halinde modeli degistirmeden dnce besleme, kablolama, hedef/proses kosullari ve ayarlar
dogrulanmaldir.

Muadil degerlendirme

Muadil degerlendirmesinde yalniz Grin ailesi veya gévde gorinimi yeterli dedildir. Tam siparis kodu;
algilama/6lcim prensibi, aralik, besleme, cikis, baglanti, montaj, cevresel dayanim ve haberlesme 6zellikleri
birlikte karsilastiriimalidir.

Kaynak ve sorumluluk notu

Teknik secim, glvenlik ve uygunluk degerlendirmesinde IFM’'nin glncel Urdn sayfasi, teknik foyd, kullanim
kilavuzu ve uygulamaya iliskin standartlar esas alinmahdir. Bu Automation féyU hizli Grin kimligi ve kaynak
yonlendirmesi saglar; Uretici dokimaninin yerine gecmez.
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