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Yılmaz Redüktör MR373 Ayaklı Helisel Redüktör
TEMEL MODEL / MR373

MR373, ayak bağlantılı M37 gövdesinin üç kademeli motorlu
seçeneğidir. Hız kontrol sürücüsüyle kullanılacak bir sistemde
yalnız nominal çalışma noktası değil, en düşük sürekli devir de
paylaşılmalıdır. Motor soğutması ve redüktörün yük koşulları bu
aralıkta ayrı değerlendirilerek hız ayarı ihtiyacına uygun bir tahrik
paketi oluşturulabilir.

Resmî aile görseli

Doğrulanmış teknik referanslar

Model kodu MR373

Gövde grubu M37

Dişli yapısı Helisel

Kademe 3

Giriş bağlantısı Direkt motor akupleli; motor seçimi gerekli

Çıkış / montaj Ayak bağlantılı, dolu mil

Standart çıkış mili çap/boy (mm) Ø40/80

Gövde grubu nominal torku (Nm, referans) 820

Sürücüyle çalışılacak minimum ve maksimum devirleri, bu devirlerdeki yüklerle birlikte verin.

İnvertör kullanımı soğutma kontrolünü kaldırır mı?
Hayır. Düşük motor devrinde soğutma yeterliliği incelenir; bağımsız fan ihtiyacı uygulamaya göre belirlenir.

MR373 için hız aralığınıza uygun motor opsiyonlarını değerlendirelim.

Temel model: tahvil, motor/giriş bağlantısı ve montaj pozisyonu teyit edilir. Gövde torku referanstır; seçili takımın çıkış değeri değildir. Görsel
aileye aittir; boyut ve motor değişebilir.
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Yılmaz Redüktör MR373 Foot-Mounted Helical Gearmotor
BASE MODEL / MR373

MR373 is the three-stage motorised option for the foot-mounted
M37 housing. For variable-speed operation, specify the lowest
continuous speed as well as the nominal operating point. Motor
cooling and gearbox duty should be assessed across that range
before selecting the drive package.

Official family visual

Verified technical references

Model code MR373

Housing group M37

Gear type Helical

Stages 3

Input connection Directly motor-coupled; motor selection required

Output / mounting Foot mounted, solid output shaft

Standard output shaft diameter/length (mm) Ø40/80

Housing-group nominal torque (Nm, reference) 820

Provide minimum and maximum speeds and the load at each point.

Does an inverter remove the need to check cooling?
No. Cooling at low motor speed must be assessed; a separate fan may be required by the application.

Review motor options for your MR373 speed range.

Base model: ratio, motor/input interface and mounting position require confirmation. Housing torque is a reference, not a configured output rating.
Family image; exact size and motor may differ.
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